esp@cenet - Document Bibliography and Abstract 



e 1 of 1 



m 



10/070 1^2 

19f?3C'dPCT/PT0 04MARWte 



Arrangement for monitoring following road traffic 
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Abstract 



The arrangement has a central unit (7) which senses following traffic via an optical receiver unit (1). The distance to following 
traffic from an individual vehicle is determined by sensors (4). A vehicle following too closely is detected based on the current 
vehicle speed and this situation is pref. recorded in an image in a storage medium either electronically or photochemically. The 
optical receiver can be a video camera which records the situation either continuously or when the minimum safe separation is 
violated, when one or more images are stored. 
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Die folgenden Angaben sind den vom Anmelder eingereichten Untorlagen entnommen 

(S) Vorrichtung zur Uberwachung des nachfolgenden StraSenverkehrs 

@ Es wird sine Vorrichtung vorgesteilt, die den nachfol- 
genden Stra&enverkehr dahingehend uberwacht, daS bei 
Unterschreitung des erforderlichen und vorgeschriebe- 
nen Sicherheitsabstandes im Fahrbetrieb ein akustisches 
und/oder optisches Warnsignal ausgelost und die Ver- 
kehrssituation aufgezeichnet wird. 
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Beschreibung 



Irn StraBenverkehr kommt es immer haufiger zu schweren 
Verkehrsunfallen, die durch nicht angepaBten Sicherheitsab- 
stand des nachfolgenden Verkehrs verursacht werden. Ziel 
der Erfindung ist es, durch eine entsprechende Vorrichtung, 
den nachfolgenden Verkehr zu uberwachen und bei ord- 
nungswidrigem Fahrverhalten des nachfolgenden Verkehrs, 
wie zu dichtem Auffahren, dies zu registrieren, zur Anzeige 
des Fahrers zu bringen und Beweismaterial zu einer evtl. 
Straf anzeige zu bekommen. 

Die Vorrichtung kann in samtliche Fahrzeuge eingebaut 
werden und den nachfolgenden Verkehr uberwachen. Durch 
die abschreckende Wirkung einer moglichen strafrechtli- 
chen Verfolgung ubt dies in vielen Fallen eine erzieherische 
Wirkung aus, was zu einer Reduzierung von Verkehrsunfal- 
len flihren wird. 
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(1) und (2) (raumliche Erfassung) ermittelt wird. 

11. Die Vorrichtung nach Anspruch 1, 2 und 4, da- 
durch gekennzeichnet, daB zusatzlich Informationen 
wie Datum und/oder Uhrzeit. und/oder eigene Fahrge- 
schwindigkeit mit aufgezeichnet werden. 

12. Die Vorrichtung nach Anspruch 1 dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Geschwindigkeit des eigenen Fahr- 
zeuges iiber eine Signaleinrichtung (6), vorzugsweise 
des Tachosignals, einem separaten Sensor oder durch 
ein Signal eines anderen Steuereinrichtung des Fahr- 
zeuges, vorzugsweise den Radgeschwindigkeitssigna- 
len des Anti-Blockier-Sy stems, ermittelt wird. 
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1. Die Vorrichtung zur Erfassung des nachfolgenden 
StraBenverkehrs ist dadurch gekennzeichnet daB 
durch eine Zentraleinheit (7) der nachfolgende Verkehr 
iiber eine optische Empfangseinrichtung (1) sensiert 
wird, die Entfernung des nachfolgenden ^rkehrs zum 25 
eigenen Fahrzeug durch eine Sensorik (4) ermittelt 
wird und unter Einbeziehung der aktuellen Geschwin- 
digkeit des eigenen Fahrzeuges, ein zu dichtes AufFah- 
ren des nachfolgenden Fahrzeuges erkannt wird, und 
die Fahrsit.uat.ion vorzugsweise in einem Bild elektro- 30 
nisch oder photochemisch in einem Speichermedium 
(5) aufgezeichnet wird. 

2. Die Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die optische Empfangseinrichtung (1) 
eine Videokarnera ist, die den nachfolgenden Verkehr 35 
dauernd oder nur bei Unterschreitung des zulassigen 
Sicherheitsabstandes iiberwacht und bei Unterschrei- 
tung des zulassigen Sicherheitsabstandes ein oder meh- 
rere Bilder oder eine Videosequenz im Speicherme- 
dium (5) aufzeichnet. 40 

3. Die Vorrichtung nach Anspruch 1 und 2 dadurch ge- 
kennzeichnet, daB nur der Fahrzustand mit dem gering- 
sten Sicherheitsab stand aufgezeichnet wird. 

4. Die Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die optische Empfangseinrichtung (1) ein 45 
Fotoapparat ist und bei Unterschreitung des des zulas- 
sigen Sicherheitsabstandes Fotos macht. 

5. Die Vorrichtung nach Anspruch 1 und 4, dadurch 
gekennzeichnet, daB mehrere Bilder, bis hin zum ge- 
ringsten Sicherheitsabstand aufgezeichnet werden. 50 

6. Die Vorrichtung nach Anspruch 1, 4 und 5, dadurch 
gekennzeichnet, daB zwischen den Bildem sich der Si- 
cherheitsabstand um einen bestimmbaren Prozentsatz 
vermindern muB. 

7. Die Vorrichtung nach Anspruch 1 dadurch gekenn- 55 
zeichnet, daB die Unterschreitung des Sicherheitsab- 
standes des nachfolgenden Verkehrs dem Fahrer iiber 
eine Signaleinrichtung (3) akustisch und/oder optisch 
angezeigt wird. 

8. Die Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 60 
zeichnet, daB die Entfernung des nachfolgenden Ver- 
kehrs iiber einen Sensor (4) ermittelt wird. 

9. Die Vorrichtung nach Anspruch 1 und 8, dadurch 
gekennzeichnet, daB der Abstandssensor (4) ein opti- 
scher, elektromagnetischer oder akustischer Sensor ist. 65 

10. Die Vorrichtung nach Anspruch 1, 2, 8 und 9, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Entfernung des nachfol- 
genden Fahrzeuges mit Hilfe von zwei Videokameras 
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